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A tantdrgy célja a hallgatok megismertetése a korszeri ipari robotok, cobotok és
manipulatorok tipusaival, felépitésével, szerkezeti kialakitasaval, programozasaval,
szimulaciojaval, gyartorendszerekbe valdo integralasi lehetOségeivel, valamint a
Okta r(’)botalk;,lh,r’lazésok terve;zésének alapjaival. Ismereteket’ nyﬁjt, a ’hegesztc'.irobotolf
tasi temakérebcﬂ, kiilonds teklnte’ttel a I}eges.ztorol?otok szerkez§t§re, Ve“zerle.sere. Meglsmerte:[1
cél: a hallga?c?k’at a mesterséges intelligencia alkalmazasi teriileteivel a hegesztés

kap a hallgatd. A targy évkozi jeggyel zarul.
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Félévkozi kovetelmények
Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Labormérés
szama idépontok szdma hataridok szama idépontok
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Az értékelés, a lebonyolitas, a potlas modja, a jegy kialakitasanak szempontjai
A foglalkozasokon valo részvételt a TVSZ 46.§ (1)-(4) pontja szabalyozza.
A szorgalmi idészakban térténd potlasokat a TVSZ 47.§ (7)-(9) pontia szabdlyozza.
Az évkozi jegy/aldiras szorgalmi idészakon tili potlasanak modjardl a Tanulmanyi Ugyrend
Harmadik konyv Elsé rész 1. fejezet 3:8. rendelkezik.




A szabalyzatokban nem szabalyozott foglalkozasokon valé egyéb részvételi kovetelmények, és
megkotések a potlasokra vonatkozoan:

Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Labormérés
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A tantargy
mindségbiztositasi
modszerei:

Valamennyi - jelen dokumentumban nem szabalyozott - kérdésben az Obudai Egyetem Tanulmanyi
¢s Vizsgaszabalyzata, valamint Tanulmanyi Ugyrendjének rendelkezései az iranyadok.
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